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OTOMATIK KONTROL

Girig, Motivasyon, Tarihi gelisim - Tanim ve kavramlar, Lineer
Sistemler, Geri Besleme Kavrami, Sistem Modellenme3|
Transfer Fonksiyonlart - Durum Degiskenleri Modelleri
Elektriksel Sistemlerin Modellenmesi, Mekanik Sistemlerin
Modellenmesi, Elektromekanik Sistemlerin Modellenmesi - Isil
Sistemlerin Modellenmesi, Akiskan Sistemlerin Modellenmesi -
Zaman Tanim Bolgesi AnaI|Z| Surekli Sistemlerin  Zaman
Yaniti, Surekli hal hatasi, Ikinci mertebeden bir sitemin gegici
hal yanltlna iliskin kriterler (sonum orani, sonum faktoru, dogal
frekans vs.), Eklenen kutup ve sifirlarin etkileri - Koklerin Yer
Egrisi Teknigi, 2. dereceden bir sistemin kok egrisi, Kok
egrilerinin ozellikleri ve cizimi - PID Kontrol - Frekans Tanim
Bolgesi Analizi, Rezonans frekansi ve bant genisligi, Kok egrisi
lle Nyquist egrisi arasindaki iliski, Bode diyagramlari -
Uygulamalar - Nyquist Diagrami ve Kararlilik Kriteri, Nyquist
Teoremi - Ornek Soru Cozumleri, Pratik uygulama drnekleri
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Otomatik Kontrol Sistemi Nedir ?

0 Ozel bir gérevi yapmak lizere, aralarinda belirli iliskiler ve
etkilesimler bulunan nesneler ve donanimlarin bir batiin olusturacak
bigcimde bir araya gelmesidir.

0 Sistemleri belirli bir duruma yonlendirme,isleyisine,
gidisatina midahale etmektir.

0 Bir sistemin gidigini ve yonetimini
otomatiklestirmek, verilen referanslara gére sistemin otomatik olarak
islemesini saglamaktir. Bazi kurumlar veya ozel kuruluglar, tesisler
ve fabrikalar genelde sistemlerini ve isleyis bigcimini bir otomatik
kontrol sistemi (izerine entegre etmislerdir. Bu entegre sonucunda
tretim kalitesinin ve verimliligin arttirilmasi ve sistematik ¢calismanin
verdigi faydalardan yararlanmaktadirlar
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Sistemler Nelerdir ?

1 - Elektriksel Sistemler

3 - Aerodinamik Sistemler

5 - Uzaktan Kontrolli Sistemler
7 - Isil Sistemler

9 - Akiskan Sistemler

11 - Bilgi Iletim Sistemleri

13 - Sosyal Sistemler

15 - Biyolojik Sistemler

17 - Ekolojik Sistemler

2 - Mekanik Sistemler

4 - Elektromekanik Sistemler
6 - Endustriyel Sistemler

8 - Foto - Elektrik Sistemler
10 - Elektromanyetik Sis.

12 - Ulasim Sistemleri
14 - Ekonomik Sistemler

16 - Tarim Sistemleri
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Baz Sistemler :

1- Elektriksel Sistemler : Ornegin Bir devre. Bu devrede kontrol edilen
unsur gerilim ve akimdir.

2- Mekanik Sistemler : (")rnegin Araba. Burada arabanin hizi, konumu,
acisli v.b. bilgiler kontrol edilir.
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3- Elektromekanik Sistemler - Ornegin Robot kol. Burada konum, act,
hiz, gerilim v.b. bilgiler kontrol edilir.

A- Uzaktan Kontrolll Sistemler - Ornegin Kumandali bomba imha
robotu, Internet Uzerinden ev kontrol sistemi veya cerrahi
operasyonlar.

15



| Otomatik Kontrol .Hilmi Kuscgu

Ornegin Kagit fabrikasi. Burada kagidin
inceligi, ham madde akis hizi v.b. bilgiler kontrol edilir.
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5- Foto — Elektrik Sistemler : Ornegin Glines paneli. Burada panelin
acisl, gerilim v.b bilgiler kontrol edilir.
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Otomasyon Sistemlerinde Kontrol Nasildir?

Orn: Bir dogalgaz tesis otomasyonu. Bu sistemde BNC-
SERIES - Endustriyel PC , Dokunmatik Endustriyel
Bilgisayar kullaniimaktadir ve bu bilgisayarlara yuklu
yazilimlar sayesinde bir arayuzle kullanici burada sistemini
kontrol etmekte, sistem hakkindaki butun verilere ve
raporlara ulasabilmektedir.
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Sistemin bir
bolumunun denetimi
icin kullanilan
programin ara yuzu

Bu sistemde bilgisayar bir denetleyici gorevini Ustlenmistir.
Otomatik kontrol sistemlerinin olmazsa olmazi ve sistemin

kalbi, beyni olan denetleyicilerdir.

Denetleyiciler adindan da anlagilacagi gibi genel olarak girig
biriminden gelen sinyalleri denetleyerek ¢ikis birimine istenilen

sinyali gonderme islemini yapar.
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Genelde buyuk sistemler Normal PC veya Endustriyel PC’ler
kullanilarak denetlenirler. Burada sadece PC’nin olmasi
yetersizdir. Bu sistemi kontrol edecek yazilima da intiyag
vardir. Bu ihtiyactan dolayi yazilim firmalarinin bir gcoguda
Endustriyel alandaki yazilimlara yonelelim gostermektedirler.
Bu yazilimlar sayesinde sistemin igleyisini eger yazilimimiz
destekliyorsa simulasyon olarak ta gorme imkani sunulabilir.

Bu sistemler genelde donanin ve yazilim olarak birlikte
entegre edilirler.
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= Orn: BUYUKBAS HAYVAN BESLENMESINDE
BILGISAYAR KONTROLLU OTOMATIK
YEMLEME SISTEMI

0¢.Dr.Hilmi Kusgu
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Orn: BUYUKBAS HAYVAN BESLENMESINDE BILGISAYAR
KONTROLLU OTOMATIK YEMLEME SISTEMI
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Sekil 2 - Yemleme kabini.
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Otomasyon Sistemi Neden Tercih Edilir ?
m |s glicl
m Denetim kararhhgi

m Hatalarin sifir veya sifira yakin hataya sahip
olmasidir.
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Otomasyon’un Avantajlari Ve Dezavantajlari Nelerdir ?

= Ornegin bir fabrikada kullanilan otomasyon sistemini goz
onune alacak olursak. Burada her seyin esnek ve kontrol
edilebilir olmasi yoneticinin isine gelmektedir. Gunku
bilgisayar ekraninda sisteminin isleyisini eger varsa arizanin
yerini, Uretilen Gran miktarini v.b. fabrikay! ilgilendiren bir cok
bilgilere erisim ve kontrol kolayligi vardir.

m Bu faydalarda fabrika sahibine zaman, kalite, maliyet, hiz ve
kar olarak geri donmektedir.

m Bu sistemlerin en buyuk dezavantaji ilk kurulumunun ¢ok
maliyetli olusudur. Bu maliyet de uzun vadede ¢cogu
otomasyon sistemlerinde kendini amorti etmektedir. Bir diger
zarari ise fabrikalara giren bu otomasyon sistemleri fabrika
calisanlarinin sayisinda azalmaya sebep olmaktadir.
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Sonuc olarak ;

m Hayatimizin bir cok yerinde teknolojik sistemler vardir.
Bu sistemler bizim hayatimizi kolaylastirmakta bize
faydall ve yardimci olmaktadir. Fakat bu sistemlerinde
zararlari soylenilebilir. Ginumuzde gercek gucun bilgi
ve teknoloji oldugunu herkez tarafinda bilmektedir.
Bundan dolayidir ki teknolojinin gelismesi hizla
artmaktadir. Bu gelisme ayni zamanda kontrol
sistemlerininde gelismesi demektir.
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“THINKING GAME"

A strategic approach.

Diger Slayta Ge¢
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